SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST -01 Roboty rozbiorkowe

1. Wstep

1.1.

Przedmiot SST-01

1.2.

Przedmiotem niniejszej szczegdélowej specyfikacji technicznej SST-01 (zwanej dalej SST) sa

wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt rozbidrkowych wchodzacych w zakres

zadania pod nazwa:

»Rozbudowa budynku uzytecznosci publicznej Swietlicy wiejskiej, Skolity, gmina
Swiatki, obreb 10 dziatki nr 185/6, 399/2”.

Zakres stosowania SST

1.3.

Szczegétowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.

Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace

wykonanie przewidzianych w projekcie budowlanym rob6t przygotowawczych i rozbidrek .

W zakres tych rob6t wchodza nastgpujace elementy:

o rozebranie istniejacej nawierzchni betonowej

o rozebranie ogrodzenia

o rozebranie budynku gospodarczego

o rozebranie elementow istniejacego budynku w zakresie niezb¢gdnym do wykonania
rozbudowy

o wywiezienie gruzu z rozbiorki;

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i

wytycznymi.

1.5. Ogdblne wymagania dotyczace robot

2.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$S¢ wykonania robdt, ich zgodno$¢ z

dokumentacja projektowa, SST i poleceniami InzZyniera.

Materialy



2.1. Dla robét objetych specyfikacja materialy nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Do rozbiorek moze by¢ uzyty dowolny sprzet reczny lub mechaniczny.

4. Transport
Transport materialow z rozbidrki mozliwy jest odpowiednio przystosowanymi Srodkami
transportu samochodowego - wybor zalezy od odlegtosci i warunkéw lokalnych.
Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem si¢ i zanieczyszczaniem

trasy przewozu .

5. Wykonanie roboét

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt rozbiérkowych nalezy:
- teren ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP,
- zabezpieczy¢ istniejace zasilanie w energi¢ elektryczna, instalacj¢ teletechniczna i

wodno-kanalizacyjng oraz wszelkie istniejace uzbrojenie.

5.2. Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r.
(Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robét budowlanych.

5.2.1. Obiekty kubaturowe

(1) Pokrycie dachowe wraz z obrébkami oraz komin wolnostojacy rozbiera¢ r¢cznie.
Materiat poza obrgb budynku znosi¢ lub spuszcza¢ rynnami w sposéb
zabezpieczajacy przed uszkodzeniem. Zdemontowane dachéwki nadajace si¢ do
ponownego uzycia nalezy oczysci¢ i odwiez¢ na plac sktadowy wskazany przez
Zamawiajacego;

(2) Drewniana konstrukcj¢ otacenia i odeskowania wig¢zby dachowej oraz sufit z
zasypka rozbiera¢ r¢cznie. Material przemiesci¢ poza obreb budynku i odwiezé
na sktadowisko;

(3) kominy, Sciany ceglane oraz konstrukcje betonowe — rozbiera¢ z uzyciem narzedzi
wg uznania wykonawcy ze zniesieniem lub spuszczeniem rynnami;

(4) Elementy stolarki i $lusarki o ile zostana zakwalifikowane przez wtlasciciela

obiektu do odzysku wyku¢ z otworéw, oczysci¢ i sktadowac.

(5) Teren wokot obiektu oczysci¢ z resztek materialéw, gruzu itp..

6. Kontrola jakoSci robot

Wymagania dla robét rozbiérkowych podano w punktach 5.1. do 5.3.



7. Obmiar roboét
Jednostkami obmiarowymi sa:
o rozbiérka budynku — zakonczony element (1 kpl.) zgodnie z podzialem w
kosztorysie;

o rozbidrka nawierzchni i podbudéw - 1 m2 rozebranej nawierzchni i podbudowys;

8. Odbior robot

Wszystkie roboty objete niniejsza specyfikacja podlegaja zasadom odbioru jak dla robét
zanikajacych.

9. Podstawa platnosci
Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane

przez Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegolowe i przepisy zwigzane

10.1. Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Zarzadzajacy
budowa.

10.2. Tlosci robdt rozbiérkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora nadzoru.

10.3. Stosowac si¢ do uwag zawartych w opisie technicznym projektu robot.



